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Beneficiese de nuestra experiencia desde 1988 en la construccion y mantenimiento de
soluciones de cintas rodantes standard y personalizadas en todo el mundo

h/p/lcosmos standard

h/p/cosmos desarrolla y fabrica cintas rodantes desde 1988 en Alemania para
diversos sectores, incluidos el fitness, los deportes competitivos, la medicina
deportiva, la rehabilitacion ortopédica y neuroldgica, las ciencias del deporte, la
biomecénica, los servicios uniformados, el diagndstico de rendimiento, el
diagnéstico cardiopulmonar y la rehabilitacion. Esta experiencia, maximos
estandares de Calidad y tecnologia avanzada son la base de nuestro negocio y
se reflejan en todas las cintas de correr. El excelente nivel de productos y
servicios de h/p/cosmos, asi como los precios atractivos, forman el estandar
h/p/cosmos.

Estable y de bajo mantenimiento

Gracias a su estructura estable, las cintas de marcha son casi indestructibles y
requieren muy poco mantenimiento. Ofrecen al corredor y al paciente una agradable
sensacion de carrera gracias a su disefio.

Destacan también por su buen funcionamiento, su versatilidad de funciones, su
potente sistema de propulsién y su disefio atemporal y facil de usar.

Dispositivo Médico (clase IIb) y cintas rodantes deportivas

Nuestras cintas rodantes estan disponibles como cintas de correr médicas y
deportivas de clase de riesgo Ilb. Como dispositivo médico, son particularmente
adecuados para su uso en cardiologia, neurologia, rehabilitacion cardioldgica y
fisioterapia. La interfaz a través de coscom® v4 de la serie de cintas de correr y
ergdmetros  h/p/cosmos permite la conexion a ECG, sistemas de
ergoespirometria, tensiometros y programas de software

Configuracion especifica del cliente para soluciones individuales

Puede haber muchas cintas disponibles en el mercado; en h/p/cosmos también
puedes conseguir la tuya individual con soluciones seleccionando opciones y
accesorios. ¢Poco presupuesto para la configuracion deseada? Demandas cambiadas
en el sistema de cinta ¢Debido a nuevas areas de negocio o de aplicacion? No hay
problema, la mayoria de accesorios y opciones se pueden reequipar posteriormente.
Con h/p/cosmos siempre estas enfocado en el camino correcto gracias a la flexibilidad
de opciones y el disefio modular.




La capacidad de prevenir o resistir caidas

Las caidas pueden considerarse un riesgo general para la vida. No s6lo se
ven afectadas personas mayores o enfermas, sino también personas jovenes y
sanas que corren el riesgo de sufrir caidas sin causa reconocible. Por lo tanto,
millones de personas se caen cada afio, lo que provoca lesiones en el sistema
musculoesquelético. Como cada caida tiene el potencial de graves consecuencias
para la salud, la capacidad de prevenir o resistir caidas puede verse como una
amenaza para la salud del individuo. Debido al creciente envejecimiento de la
poblacion, las consecuencias de las caidas se han convertido en un tema importante
que seguira creciendo en el futuro.

Las caidas son una amenaza para la salud en los paseos y vida cotidiana
Caminar es la actividad mas comln que puede preceder a las caidas. A ésto se suma
la imprevisibilidad de los eventos de la caida, que ocurren en diversos escenarios de
la vida cotidiana. El mddulo especial de perturbacién h/p/cosmos tiene en cuenta
dichos aspectos. Ofrece un entrenamiento de equilibrio basado en perturbaciones
desestabilizadoras inesperadas del equilibrio, pero en un entorno controlado y seguro.
El mddulo simula escenarios de caidas comunes par a mejorar la estabilidad reactiva y
la capacidad de compensacion a los eventos desestabilizadores.

Resbalones y tropiezos

Las caidas se asocian con caminar y en especial con reshalones y tropiezos (Kurz et
al., 2016; McCrum et al., 2017; Pigman et al., 2019). Esto se refiere a un cambio de
velocidad anterior o posterior repentino e inesperado.

Algunos ejemplos del mundo real: el pie queda atrapado en el borde de una alfombra
o el pie se desliza hacia adelante al tocar el suelo mojado o helado.

o

The hip/cosmos perturbation module allows the transfer of activites of daily living (ADL) to the safe yet adaptable setting of a (medical) treadmill with safety arch fall prevention.
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Eventos de perturbacion rapida
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Perfiles de perturbacion — cambiar entre perfiles predeterminados y creados

Quick generator

B : Duration
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Increment
+/- 4 km/h
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300 ms ty

Generador rapido para un ajuste répido y fiable de los parametros de
perturbacion

page: 4

hjp/cosmos cos01-en-pert

Investigacion

Debido a la mayoria de las causas de las caidas, la investigacion se ha centrado en
aceleraciones repentinas, desaceleraciones o paradas de la cinta (Kurtz et al., 2016;
Liu, Bhatt & Pai, 2016; McCrum y otros, 2017; Pigman et al., 2019), si bien los
resbalones y tropiezos son la causa principal en la vida real, también pueden ocurrir
interferencias en otros planos. La ciencia y la industria han creado diversos equipos
técnicos, pero son costosos y a menudo cuestionables.

Mddulo de perturbacion h/p/cosmos

Este modulo puede proporcionar cambios extremadamente repentinos de
velocidad. Puede ser tan repentino que acaso provoque una caida. Es obligatorio
utilizar un sistema de prevencion como el arco de seguridad h/p/cosmos o el
sistema de descarga parcial de peso, airwalk ®ap. Gracias al potente motor, la
aceleracion puede ser de 17,36m/seg? (a modo de comparacion, el Bugatti Veyron
necesita 2,6 seg de 0 a 100 Km/h, que equivale a 15.2m/seg?). Pero la mayoria de los
eventos de perturbacion dentro de una sesion de entrenamiento sera de un nivel
inferior que permitird un entrenamiento personalizado a un amplio espectro de
pacientes. Al avanzar el entrenamiento, la intensidad se ajusta mediante clics.

ﬁ

Factor aleatorio

Como en el mundo real las perturbaciones ocurren inesperadamente, el modulo
“generador rapido” incluye un “factor aleatorio” de la perturbacién h/p/cosmos. Los
sujetos no predeciran el momento exacto del préximo evento.

Individualizacién y progresion son importantes

Los eventos de perturbacidn Unicos o sesiones de entrenamiento complejas se
pueden configurar individualmente en el editor de perfiles. La forma mas rapida de
organizar una sesion en el “generador rpido”, es utilizando las barras deslizantes:
duracion, frecuencia, intensidad, velocidad se pueden definir facilmente. Si los sujetos
toleran bien el entrenamiento, la intensidad se aumenta de forma controlada.
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El enfoque importa

Mientras los sujetos se concentren en su tarea de caminar en modo perturbacion,
aprenderén a manejarlo. Como en la realidad, una tarea facil puede volverse dificil si
los sujetos realizan una segunda tarea (p.e., escribir un mensaje en su smartphone
mientras camina), el modulo de perturbacidn permite agregar ejercicios de doble tarea
para redirigir el enfoque a otra ocupacion, distinta al caminar; Pruebas cognitivas,
como la prueba de Stroop, matematicas simples-medias-dificiles, nombrar banderas,
adivinar capitales de paises, secuencias numéricas ldgicas, etc. Los acertijos
distraeran al sujeto de caminar mientras estimulan el instinto de juego.
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individuals with chronic stroke’, BMC Neurology, 19(1), p. 102.
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Entrenamiento con y sin perturbacion en la misma cinta

Perturbacion como caracteristica adicional

El mddulo de perturbacion es una innovacion de h/p/cosmos

Cintas rodantes de ltima generacion con UserTerminal MCUG.

La cinta se puede adaptar facilmente con el modulo de perturbacion siempre que la
maquina esté equipada con un arco de seguridad o un airwalk®, sistema de descarga
parcial de peso con arnés y parada de emergencia para evitar la caida del sujeto.

Descripcién general
Programable a través de comodas interfaces de usuario, el médulo de
perturbacion permite una amplia gama de entrenamientos cuya configuracion
requiere algo de tiempo:

1 Entrenamiento de estabilidad reactiva
1 Patron realista de resbalones y tropiezos en el
plano sagital

I Eventos cortos en milisegundos

1 Patrdn fijo, activado por clic

1l Patron aleatorio para entrenamientos
impredecibles

l Tareas duales y pruebas cognitivas para
distraer
I Méaxima seguridad para el paciente gracias al sistema anticaidas y al arnés

Por supuesto, las funcionalidades estandar de la cinta de correr se conservan
cuando el modo de perturbacion esta desactivado, por lo que no se necesitan
dispositivos  adicionales para realizar entrenamientos terapéuticos o de
rendimiento estandar como:

1 Entrenamiento de rehabilitacion no perturbado

1 Entrenamiento de Resistencia caminando o corriendo

1 Andlisis de la marcha, p.e. con distribucion de presion (opcional)
1 Entrenamiento cardiovascular

1 Diagnéstico de rendimiento




Perturbacion en [a practica

Wp/cosmas

Perturbacidn aleatoria con un paciente mayor para mejorar su estabilidad reactiva
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configuracion pluto® med: rehabilitacion de la marcha-perturbacion

configuracion recomendada rehabilitacién de la marcha-perturbacion pluto® med

configuracion recomendada rehabilitacion de la marcha-perturbacion pluto® med

pos. | qty. | order number product description
1 1| cos31022 hlplcosmqs treadmill pluto® med -,sqperficie de marcha 150 x 50 cm, rango velocidad 0 ... 22 km/h, elevacion 0.... 25 %,
UserTerminal MCUG con pantalla tactil de 10.1'y protocolo coscom® v4
2. 1 | cos101000sw_pert-V1.0 | Caracteristicas especiales del software para aceleracion y deceleracion repentinas de la velocidad de la cinta
3 1 | c0s10079-01va0l Arco de Seguridad 50 conamés y cinturdn / funcién parada, proteccion de caidas (obligatorias en aplicaciones de riesgo); superficie carrera: 50 cm ancho
4 1 | c0s14903-04-S Cinturdn toracico S de Sistema Arco de Seguridad - c6digo de color: rojo, para medidas aprox. 65-95 cm
5. 1 | cos14903-04-L Cinturdn toracico L de Sistema Arco de Seguridad - c6digo de color: amarillo, para medidas aprox. 105-135 cm
6. 1 | cos102522va03 Embalaje cinta 150/50 (SA), pieza embalada y montada sobre palet con capota de cartdn, incl. Arco de Seguridad (L: 274 cm / W: 122 cm / H: 94 cm)
7. 1 | cos60098010021 Cargo de transporte/ envio (especificar si es carretera, maritimo o aéreo. Sies al extranjero, e recomienda tte. maritimo)
8. 1 | cos10194 Instalacion, puesta en funcionamiento e instruccion a través de personal autorizado y capacitado

E & OE. Sujeto a modificaciones sin previo aviso. Las ilustraciones pueden mostrar accesorios y elementos del equipo opcional que no forman parte de las especificaciones estandar ni de la configuracién
recomendada. Sujeto a nuestras condiciones comerciales generales: www.hpcosmos.com

mercury® med con UserTerminal MCUS, Arco de Seguridad y Modulo de Perturbacion
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configuracion quasar® med: rehabilitacion de la marcha-perturbacion

configuracion recomendada rehabilitacién de la marcha-perturbacion quasar® med

configuracion recomendada rehabilitacion de la marcha-perturbacion quasar® med

pos. | qty. | order number product description

hip/cosmos treadmill quasar® med - superficie de carrera 170 x 65 cm rango velocidad 0 ... 25 km/h, elevacion 0 ... 28 %,

1 1 30003-01va02
¢ va UserTerminal MCUG con pantalla tactil de 10.1" y protocolo coscom® v4

2. 1 | cos101000sw_pert-V1.0 | Caracteristicas especiales del software para aceleracion y deceleracion repentinas de la velocidad de la cinta

3 1 | c0s10079-01va02 Arco de Seguridad 65 conamés y cinturén / funcion parada, proteccion de caidas (obligatorias en aplicaciones de riesgo); superficie carrera: 65 cm ancho
4 1 | c0s14903-04-S Cintur6n toracico S. de Sistema Arco de Seguridad - codigo de color: rojo, para medidas aprox. 65-95 cm

5. 1 | c0s14903-04-L Cintur6n toracico L de Sistema Arco de Seguridad - cédigo de color; amarillo, para medidas aprox. 105-135 cm

6. 1 | c0s102522va03 Embalaje cinta 150/50 (SA), pieza embalada y montada sobre palet con capota de carton, incl. Arco de Seguridad (L: 274 cm / W: 122 cm / H: 94 cm)

7. 1 | c0s60098010021 Cargo de transporte/ envio (especificar si es carretera, maritimo o aéreo. Sies al extranjero, se recomienda tte. maritimo)

8. 1 | cosl0194 Instalacion, puesta en funcionamiento e instruccion a través de personal autorizado y capacitado

E & OE.: Sujeto a modificaciones sin previo aviso. Las ilustraciones pueden mostrar accesorios y elementos del equipo opcional que no forman parte de las especificaciones estandar ni de la configuracion
recomendada. Sujeto a nuestras condiciones comerciales generales www.hpcosmos.com
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UserTerminal MCUS incluye un médulo generador répido para configuracion de perturbaciones répida y sencilla y varias pruebas (p.e. el Test de Stroop)
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especificaciones pluto® med

cinta: pluto® med PC software (incl.): h/plcosmos para control® para visualizacin y control remoto
fabricante: hiplcosmos sports & medical gmbh / Germany PC software: hiplcosmos para graphics®, para analysis® y para motion®.
order number: 0531022 (cargo extra) PC software para control®, monitorizacin, registro y andlisis.
aplicaciones: Entrenamiento de resistencia, caminary accesorios (incl.): instrucciones de uso enla memoria USB, kit de servicio,
correr, dispositivo de estrés para pruebas Cable LAN de 5m, cable PE de 5m (16 ft4,85')
de rendimiento, andlisis de la marcha color del marco: blanco puro RAL 9010 (recubrimiento en polvo)
control: via UserTerminal MCUS teclado, pantalla téctl, SO Windows® 10, interface barandilas: de tubo de acero de @ 60 mm en ambos lados, a partir de min. 1/3 de la
integrada coscom® v4 longitud de a cinta de carrer, tubo transversal entre pilares. Otras
teclado: 9 teclas para control manual, facimente controlable con guantes médicos longitudes y ?'593,°§ COT cargo adicional. Travesafio delantero (& 30
bajo condiciones de sudor mm) con coste adicional
superiice de carrera L: 150 cm (4t 1.1) W: 50 ¢m (11 76" tension de alimentacion: | 200.... 240 Volt AC 1~/NPE 50/60 Hz 16A fusible tipo C;
' atura de acceso: 23 ¢ o) ' circuito, linea y proteccion dedicados
- cinturdn para correr con superficie antideslizante tamafio del marco: L: 210 cm (ft 11°)
- méx. carga permitida: 250 kg (551 lbs) W 86 cm (21t 9.9)
- méx. carga permitida: 300 kg (660 Ibs) con cargo adicional H: 120 cm (31t 11.24%)
rango de velocidad: 0.0...22.0km/h (0.0... 6.1 mfs) (0.0 ... 13.6 mph) peso neto: dispositivo aprox. 240 kg (530 Ibs)
aceleracion: 7 niveles aceleracion / deleceracion peso bruto: dispositivo aprox. 315 ... 505 kg (694 ... 1113 Ibs)
entre 1315y 3sde 0amax. o de max. a0; s0.093... El peso y las dimensiones pueden variar segéin los accesorios.
2315 m/s
niveles 1 a 4 habilitados, niveles 5 a 7 bajo pedido Opcionalmente, con cargo adicional, se encuentran disponibles colores de marco esenciales, ofros disefios de barandilas, suministro de
ajustable mediante cinta o control remoto voltaje especial, ofras opciones y accesorios. Las especificaciones de peso y paquete pueden variar segin las opciones y accesorios.
elevacion: 00...25.0% (0.0. 14.0°) ajuste motorizado Embalaje y forma de transporte. E&QE. Sujeto a modificaciones sin previo aviso. Por favor considere las limitaciones de rendimiento

(hasta -25 % cuando se usa la rotacion inversa de la cinta)

direccion de la marcha:

rotacion inversa de la correa con cargo adicional.
max. velocidad permitida: 5 km/h (3.1 mph) si no hay amés de
sequridad. Se utiliza sistema de prevencion de caidas.

sistema de motor: motor AC trifésico 2.2 kW (3 PS, sin mantenimiento ni escobillas.
para aplicaciones de alto rendimiento recomendamos con alimentacion
trifésica 3x400 volt y superficie de rodadura min. 190/65 cm.

{ransmision de potencia: variador de frecuencia, correa poly-V, funcionamiento muy silencioso

sistemas de seguridad: CE€..; reglamento de dispositivos MDR (EU) 2017/745; reglamento
de maquinaria (EU) 2023/1230; IEC 60601-L1;EN 60601-1-2 (EMC
comprabado); ISO 20957-1; 1SO 20957-6; EN 14971; pulsador de seta
de parada de emergencia (apagado del sistema de accionamiento),
parada de emergencia (con corddn y clip), pemo de ecualizacion de
potencial de la red

rado de proteccion: ®

! P aparato clase = type B Tir2

clasificacion: medical clase de riesgo de dispositivos medicos lIb segin MDR,
dispositivo medico terapéutico activo y de diagndstico activo.

clase de uso: S, | segln ISO 20957-1

clase de precision: A (Alta precision) segin 1SO 20957-6

corriente de fuga a tierra: <0.2mA

condiciones ambientales: | 10 ... +30 °C; (-30 ... +50 °C hajo pedido)
20 .... 85 % humedad (hasta 100 % bajo pedido),
700 ... 1060 hPa presion atmosferica; 3,000 m
(~10,000 ft) méx. altitud sin presurizacion

pantalla (resoluciones) 25.9 cm / 10.1* (1280x800), pantalla tactil en color, velocidad, tiempo,

parémetros elevacion, distancia, frecuencia cardiaca, variabilidad de la frecuencia
cardia, consumo de energia, altitud. Potencia, ritmo, MET, vista de
diagrama de frecuencia cardiaca y parametro de carga, exportacion de
parametros como tablas .pdf csv a USB

resolucion: 1 decimal

unidades: métricas / imperiales

monitorizacion de frecuencia
cardiaca:

receptor de frecuencia cardiaca incluido, 5kHz + Bluetooth®
control automético de velocidad y elevacion segn frecuencia cardiaca
objetivo programado (modo cardio)

interfaz digital:

1x LAN / RJ45, 1x RS232 para control externo

4x USB 3.0, 1x USB 2.0, 1x USB 4.0 para transmision de datos
1x conexion para parada de caida del arco de seguridad

Lector RFID / NFC (opcional con cargo adicional)
Bluetooth® (opcional con cargo adicional)

programas:

mas de 18 perfiles de programas

(predefinidos), més de 8 perfiles de

ejercicios (escalables)

-muchos perfiles de prueba (UKK Walktest, Conconi, Graded test,
Gardner, Naughton, Ellestad, Cooper, Balke, etc.)

-min. 100 programas definibles gratuitos

- importacion / exportacion de perfiles desde/hacia una memoria USB para
Su posterior procesamiento.

h/n/cosmos’
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fisico de la fuente de alimentacion monofdsica de 230vol. EI suministro es suficiente para aplicaciones normales de fitness o terapia.
Para todas las aplicaciones especiales de alto rendimiento (carrera répida, saltos controlados, pasos laterales,

Sujetos pesados a mayor velocidad, elevaciones extrems, etc), recomendamos modelos con alimentacion trifésica de
3x400vol (p.e. modelo hiplcosmos quasar® med 3p, pulsar® med 3p, venus® o satumo®).

iAdvertencial Los trabajos de instalacion, puesta en servicio, instruccion, mantenimiento y reparacion deben ser
realizados Unicamente por personal capacitado y autorizado por hipicosmos. Para cintas con plataforma grande
(ancho>65cm), para nifios, para aplicaciones especiales, pacientes con problemas de salud u otras limitaciones
(discapacidad visual, p.e.), es obligatorio un sistema de prevencion de caidas (Arco sequridad con cinturdn pectoral y
amés o un sistema de descarga parcial de peso). Para més informacion consulte las instrucciones de uso.

Espacio de seguridad detras de la cinta de correr: min 2m de largo (6 ft, 6.74") x ancho de la cinta.

Los nifios sélo pueden estar en la cinta bajo la supervision permanente y bien asegurados, mediante un sistema de
prevencion de caidas.




especificaciones
cinta:

Juasar® med
quasar® med

fabricante:

h/plcosmos sports & medical gmbh / Germany

order number:

€0530003-01va02

aplicaciones:

Entrenamiento de resistencia, caminar y
correr, dispositivo de estrés para pruebas
de rendimiento, analisis de la marcha

control:

via UserTerminal MCUS teclado, pantalla técti, SO Windows® 10, interface
integrada coscom® v4

teclado:

9 teclas para control manual, fécilmente controlable con guantes médicos
hajo condiciones de sudor

superficie de carrera:

L: 170 cm (5ft 6.9°) B: 65 cm (21t 1.6°)

altura de acceso: 23 cm (9.06°)

- reduccion de la carga de impacto para las articulaciones

- cinturén para carrer con superficie antideslizante

- cinta de correr reforzada con superficie perfilacia, 5 mm espesor
- méx. carga permitida: 300 kg (660 Ibs)

rango de velocidad:

0..25.0kmh (0...6.9mis) (0 ... 15.5 mph)
velocidad especial disponible con cargo adicional:
0..10km/ (0 ... 6.2mph), 0... 30 km/h (0 ... 18.6 mph)

aceleracion:

Tniveles de aceleracion / desaceleracion

entre 131 sy 35 de 0 améx. o desde méx. a0;
equivale a 0.064...2.78 m/s? (para velocidad max. de
25 km/h) programable a través del software para PC
para control®

elevacion:

0%...+28.0% (0... 15.6°) ajuste motorizado,
(hasta -28 % cuando se utiliza la rotacion inversa de la correa)

direccion de la marcha:

rotacion inversa de la marcha con cargo adicional,
max. velocidad de marcha atras permitida: 5 km/h (3.1
mph) si no se usa amés de seguridad con Sistema
anticaidas

sistemas de motor: motor de CA trifasico3.3 kW (4.5 HP) libre de mantenimiento y sin
escobillas; 20 afios de garantia en motor de accionamiento pral.
para aplicaciones e alto rendimiento, recomendamos modelos de
alimentacidn trifésica de 3x400 valt y superficie de rodadura min. 190/65cm.

transmision de potencia: Variador de frecuencia, correa poli V, funcionamiento muy silencioso

sistemas de seguridad: cemsreglamento de dispositivos médicos MDR (EU)
2017/745; directiva de maquinas 2006/42/EC; IEC 60601-1;
EN 60601-1-2 (probado EMC); IEC 62304; EN 14971; ISO 20957-1,;
EN 957-6; pulsador tipo seta de parada de emergencia (para sistema
de accionamiento apagado), parada de emergencia (con tirador y clip);
ecualizacion de potencial, tonillo; transformador para aislamiento de
potencial de la red.

rado de proteccion:

: P aparato clase = tipo B i/ IP20

clasificacion: clase de riesgo de dispositivos médicos I1b segtn MDR,
dispositivo medico terapéutico activoy
dispositivo médico de diagndstico activo

clase de uso: S, | segln ISO 20957-1

clase de precision: A (alta precision) segun EN 957-6

corriente de fuga a tierra: <0.2mA

condiciones ambientales: temperatura: +10 ... +40 °C (-30 ... +50 °C bajo pedido)
humedad: 20 ... 85 % (hasta 100 % bajo pedido)
presion atmosférica: 700 ... 1060 hPa; 3,000 m
(~10,000 ft) méx. altitud sin presurizacion

pantalla (resoluciones) 25.9cm/10.1%(1280x800), pantalla tactil a color, velocidad, tiempo,

parametros elevacion, distancia, frecuencia cardiaca, variabilidad de la frecuencia
cardiaca, consumo de energfa, altitud, potencia, ritmo, MET, vista de
diagrama de frecuencia cardiaca y parametro de carga, exportacion de
parametros como tablas .pdfy .csv a USB

resolucion: 1 decimal

unidades: métricas / imperiales

monitorizacion de frecuencia
cardiaca:

receptor de frecuencia cardiaca incluido, 5kHz + Bluetooth®
control automatico de velocidad y elevacion segin objetivo programado de
frecuencia cardiaca (modo cardio)

interfaz digital: 4x USB 2.0 (1x USB 3.0 interno), 1x LAN / RJ45, 1x HDMI, 1x RS232
1x conexion para tope de caida del arco de seguridad, Lector RFID /
NFC (opcional con cargo adicional), Bluetooth® (opcional con cargo
adicional), WiFIWLAN (opcional con cargo adicional)

programs: mas de 18 programas / perfiles

(predefinidos) mas de 8 perfiles de

gjercicios (escalahles)

- 10 perfiles de prueba (UKK 2 km Walktest, Conconi, Graded test,
Naughton, Ellestad, Cooper, Balke, etc.)

-min. 100 programas definibles gratuitos

- import / export de perfiles desde / a memoria USB para procesamiento

PC software (incl.): h/plcosmos para control® para visualizacién y control remoto

accesorios (incl.): Instrucciones de uso en memoria USB, soporte botella, caja servicio,
aceite especial, cable de ecualizacion de potencial PE, cinturén
pectoral de frecuencia cardiaca POLAR® H10 (Bluetooth® + 5 kHz)
color del marco: blanco puro RAL 9010 (recubrimiento en palvo)

barandillas: de tubo de acero @ 60 mm en ambos lados,

més de min. 1/3 de longitud de la cinta conla harra transversal al frente,
otros disefios de barandillas con coste adicional

tension de alimentacion: 230 Volt AC 1~/NIPE 50/60 Hz 15 ... 16A fusible,
circuito, linea y proteccion dedicados;

tamafio del marco: L: 230 cm (7ft 6.6°)
W: 105 cm (3t 5.3°)
H: 149 cm (4t 10.7°)

peso neto: dispositivo aprox. 335 kg (740 Ibs)

peso brutot: dispositivo aprox. 410 ... 600 kg (1124...1322 Ibs)
El peso y las dimensiones pueden variar segin los accesorios.

Opcionalmente, con cargo adicional, se encuentran disponibles colores de marco especiales, otros disefios de
barandillas, suministro de voltaje especial y otras opciones y accesorios. Las especificaciones de peso y paquete
pueden variar segn las opciones y accesorios. Embalaje y forma de transporte. E&OE. Sujeto a modificaciones sin
previo aviso. Por favor considere las limitaciones de rendimiento fisico de la fuente de alimentacion monofésica de 230V
El suministro es suficiente para aplicaciones normales de fitness o terapia. Para las aplicaciones especiales de alto
rendimiento: carrera rapida, saltos controlados, pasos laterales, sujetos pesados a mayor velocidad, elevaciones
extremas, recomendamos modelos con alimentacion trifasica 3x400V (p.e. modelos h/p/cosmos quasar med 3p,
pulsar 3p, venus o saturn).

iAdvertencial Los trabajos de instalacion, puesta en servicio, instruccion, mantenimiento y reparacion deben
ser realizados Unicamente por personal capacitado y autorizado de h/p/cosmos. Para cintas rodantes con
plataforma de gran tamafio (ancho >65cm), para nifios o aplicaciones especiales con sujetos con problemas de
salud u ofras limitaciones, en casos de alta velocidad, una caida puede provocar lesion grave o muerte
(operados de cadera, sondas invasivas, etc.). Es obligatorio un sistema de prevencion de caidas (p.e. arco de
sequridad con cinturén pectoral y amés o un sistema de descarga de peso). Para mas informacidn consulte las
instrucciones de uso. Espacio de sequridad detras de la cinta rodante: min. Largo: 2m (6ft 6,74"). Los nifios
solo pueden estar en la cinta si estan bajo supervision permanente y asegurados mediante un sistema de
prevencion de caidas.
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deporte / atletismo

sports
quasar®

cycling & athletics
saturn® med 300/100r
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inline skating functional training
saturn® med 300/125r pulsar® med 3p + robowalk®

fitness
pluto® / mercury®/ quasar®/ pulsar®

motion analysis
quasar® med

rehabilitation

performance diagnostics
pulsar® med 3p

h/p/cosmos

German Engmeeﬂng since 1988
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cross country skiing wheelchair speed training / speedlab®
skating / biathlon saturn® med 300/125r quasar® 3p
saturn® med 450/300rs
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expander training
robomove®

bike ergometer
torqualizer®

biomechanics
gait parameters
optogait

active gait correction
robowalk® expander / mercury® med

senior fitness
mercury®
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gait analysis / biomechanics

gaitway® 3d with force and
pressure measurement

angiology

mercury® med

special applications

orthopaedic rehabilitation
mercury® med / arm support / airwalk® ap

cardiovascular stress
testing / CPET

mercury® med

cardiac rehabilitation
mercury® med

locomotion therapy
locomotion® med 150/50
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body weight supported
treadmill therapy

airwalk®ap / mercury® med
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bike ergometer
torqualizer® 1200
medical certification pending
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environmental & climarte
chambers

biomechanics
gaitway® 3d
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military / army
quasar® special version

speed training
sprint trainer comet®

fire fighter ladder
training & fitness

quasar® med 3p with discovery®
external UserTerminal
h/p/cosmos dealer contact: manufacturer
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A 4 h/p/cosmos sports & medical gmbh
AEMEDI 934585201 / 910885501 —
comercial@aemedi.es www.aemedi.es Am Sportplatz 8 [ |
83365 Nussdorf-Traunstein L]
Germany
phone:  +49 86 69 86 42 0
fax: +49 86 69 86 42 49
sales@hpcosmos.com
www.hpcosmos.com n , m
skype:  @hpcosmos.com (search & select name) - =
youtube: youtube.com/hpcosmos ( (@) I You Tuhe
twitter:  twitter.com/hpcosmos
L ] facebook: facebook.com/hpcosmos

Al technical data, descriptions, equipment variants and illustrations of devices, options and accessories are non-binding, in particular do not represent warranted characteristics and can deviate from offer and delivery.
The Bluetooth® Windows®, NFC and further word marks and logos are registered trademarks. All word marks, logos and trademarks are the property of their respective owners.

© 05/2024 hiplcosmos [cos01-en-pert] Errors and omissions excepted. hip/cosmos is certified according to EN 13485 for medical treadmills.
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